
Sub Trim

-45°
0°

45°

-35° 10°

55°-150

150 stepp 
tilgjengelig 
= 45°

150 stepp 
tilgjengelig 
= 45°

0 150

-150

170 stepp 
tilgjengelig 
= 55°

130 stepp 
tilgjengelig 
= 35°

0 150

Figur 1

Figur 2

-45°

0°
0°

45°

-35°

55°

Figur 3

-45°
0°
0°

45°

Figur 3.1

-150

150 stepp 
tilgjengelig 
= 45°

150 stepp 
tilgjengelig 
= 45°

0 150

-150

150 stepp 
tilgjengelig 
= 45°

150 stepp 
tilgjengelig 
= 45°

0 150-150

150 stepp 
tilgjengelig 
= 45°

150 stepp 
tilgjengelig 
= 45°

0 150

Posisjonen som servo- armen bør 
stå i for å være ideelt 90° på vingen 
Servoarmen sitter 10° feil på 
vingen 

Fysisk og elektronisk mulig 
bevegelse på en moderne 
digital servo
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